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典型应用 

应用领域 

● 汽车和运输 

● 高负载 CAN 网络 

● 重型机械 ISOBUS 应用 

 

概述 

CKSJ1051OA8-Q 是一款汽车类 CAN（控制器

局域网络）物理层收发器电路。具有 CAN FD 和

故障保护功能。这款 CAN 收发器系列符合

ISO1189-2(2016)高速 CAN（控制器局域网络）物

理层标准。器件可用于数据速率高达 5Mbps（兆位

每秒）的 CAN FD 网络。提供 I/O 电平的辅助电

源输入，用于设置输入引脚阈值和RXD输出电平。

该系列器件具有静音模式，通常也称作仅监听模

式。此外，所有器件都提供多种保护特性来提高器

件和网络的耐用性。 

 

特性 

● AEC Q100 标准：符合汽车应用要求 

– 温度等级 1：-40℃至 125℃ 

● 支持高达 5Mbps 数据传输速率 

● 端口 I/O 电压支持 3.3V 和 5V MCU 

● 未供电时具有理想无源行为 

– 总线和逻辑引脚处于高阻态（无负载） 

– 在总线和 RXD 输出上实现上电/断电

无干扰运行 

● 保护特性 

– 总线故障保护：±58V 

– VCC和VIO电源具有欠压保护功能 

– 驱动器显性超时(TXD DTO)，数据速

率低至 10kbps 

● 接收器共模输入电压：±30V 

● 典型循环延迟：110ns 

● 结温范围为 –55℃至 150℃ 

产品信息 

订购型号 封装 

CKSJ1051OA8-Q SOP8 

 

 

产品示意图 

 

 

http://www.cksic.com/
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1 产品介绍 

1.1 产品概述 

CKSJ1051OA8-Q 是一款汽车类 CAN（控制器局域网络）物理层收发器电路。具有 CAN FD 和故障保

护功能。这款 CAN 收发器系列符合 ISO1189-2(2016)高速 CAN（控制器局域网络）物理层标准。器件可用

于数据速率高达 5Mbps（兆位每秒）的 CAN FD 网络。提供 I/O 电平的辅助电源输入，用于设置输入引脚

阈值和 RXD 输出电平。该系列器件具有静音模式，通常也称作仅监听模式。此外，所有器件都提供多种

保护特性来提高器件和网络的耐用性。 

1.2 产品特性 

● AEC Q100 标准：符合汽车应用要求 

– 温度等级 1：-40℃至 125℃ 

● 支持高达 5Mbps 数据传输速率 

● 端口 I/O 电压支持 3.3V 和 5V MCU 

● 未供电时具有理想无源行为 

– 总线和逻辑引脚处于高阻态（无负载） 

– 在总线和 RXD 输出上实现上电/断电无干扰运行 

● 保护特性 

– 总线故障保护：±58V 

– VCC和VIO电源具有欠压保护功能 

– 驱动器显性超时(TXD DTO)，数据速率低至 10kbps 

● 接收器共模输入电压：±30V 

● 典型循环延迟：110ns 

1.3 应用领域 

● 汽车和运输 

● 高负载 CAN 网络 

● 重型机械 ISOBUS 应用 

 



 

 

2 功能框图与引脚说明 

2.1 功能框图 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

CKSJ1051OA8-Q 为 CAN 总线收发器电路，可在本地控制器局域网络协议控制器与 CAN 物理

总线之间提供接口。 

  

2.2 引脚说明 

器件型号

批次识别代码1脚标识

 

产品采用 8 引脚小外形封装（SOP8），引脚说明如图示。 



 

 

引出端序号 符号 端口类型 功能 

1 TXD 
输入 CAN 驱动器数据输入（逻辑低为总线显性，逻辑高为总线隐

性） 

2 GND 地 地 

3 VCC 电源 收发器 5V 供电电源 

4 RXD 
输出 CAN 接收器数据输出（逻辑低为总线显性，逻辑高为总线隐

性） 

5 VIO 电源 电平转换供电电源 

6 CANL 输入/输出 低电平 CAN 总线 

7 CANH 输入/输出 高电平 CAN 总线 

8 S 输入 仅监听模式控制输入（逻辑高有效） 

3 工作条件 

3.1 绝对最大额定值 
符号 描述 最小值 最大值 单位 

VCC 收发器 5V 供电电源电压范围  -0.3 +7 V 

VIO 电平转换供电电源电压范围 -0.3 +7 V 

VBUS CAN 总线输入输出电压范围(CANH,CANL) -58 +58 V 

VDiff CANH 和 CANL 之间的最大差分电压 -58 +58 V 

VLogic_Input 逻辑输入端口电压范围(TXD,S) -0.3 
+7 且 

VI≤VIO+0.3 
V 

VLogic_Output 逻辑输出端口电压范围(RXD) -0.3 
+7 且 

VI≤VIO+0.3 
V 

IO(RXD) RXD 引脚输出电流 -8 +8 mA 

TJ 最高结温 -55 150 ℃ 

TSTG 存储温度范围 -65 150 ℃ 

ESD（HBM 模

型） 

CANH 和 CANL 引脚 -4000 +4000 V 

其他引脚 -4000 +4000 V 

ESD（CDM 模

型） 

CANH 和 CANL 引脚 -750 +750 V 

其他引脚 -500 +500 V 

3.2 推荐工作条件 

符号 描述 最小值 最大值 单位 

VCC 收发器 5V 供电电源电压范围  +4.5 +5.5 V 

VIO 电平转换供电电源电压范围 +2.8 +5.5 V 

IOH(RXD) RXD 引脚高电平输出电流 -2  V 

IOL(RXD) RXD 引脚低电平输出电流  +2 V 

 

  



 

 

4 电气特性 

除另有规定外，表中参数均在 VCC=4.5V~5.5V，VIO=2.7V~5.5V，TA=-40~+125℃条件下测试。 

 

 

 

 

 

 

 

 

参数 符号 测试条件 

规范要求 

单位 

最小 最大 

电源特性 

电源电流 ICC 

正常模式 

(显性) 

见图 5-1，TXD=0V 

RL=60Ω CL=open 

RCM=open 

S=0V 

— 70 

mA 

见图 5-1，TXD=0V 

RL=50Ω CL=open 

RCM=open 

S=0V 

— 80 

正常模式 

(显性-总线错误) 

见图 5-1，TXD=0V 

S=0V 

CANH= -12V 

RL=open 

CL=open 

RCM=open 

— 110 

正常模式 

(隐性) 

见图 5-1，TXD= VIO 

RL=50Ω CL=open 

RCM=open 

S=0V 

— 2.5 

仅监听模式 

见图 5-1，TXD= VIO 

RL=50Ω CL=open 

RCM=open 

S= VIO 

— 2.5 

VIO 电源电流 IIO 
正常模式 

或仅监听模式 

RXD悬空，TXD=S=0或

5.5V 
— 300 μA 

VCC 欠压恢复电

压 
UVVCC 

— — 4.4 

V 
VCC 欠压触发电

压 
— 3.8 4.25 

VCC 欠压触发电

压 
UVVIO — 1.3 2.75 



 

 

参数 符号 测试条件 

规范要求 

单位 

最小 最大 

S 引脚（模式选择输入引脚） 

高电平输入电压 VIH — 0.7×VIO — 
V 

低电平输入电压 VIL — — 0.3×VIO 

高电平输入电流 IIH S=VIO = Vcc =5.5V — 30 

μA 低电平输入电流 IIL S=0，Vcc=VIO=5.5V -2 2 

未上电漏电流 Ilkg(OFF) S=5.5V，Vcc=VIO=0V -1 1 

TXD 引脚（CAN 驱动器数据输入引脚） 

高电平输入电压 VIH — 0.7×VIO — 
V 

低电平输入电压 VIL — — 0.3×VIO 

高电平输入电流 IIH TXD=VIO = Vcc =5.5V -2.5 1 

μA 低电平输入电流 IIL TXD=0，Vcc=VIO=5.5V -100 -7 

未上电漏电流 Ilkg(OFF) TXD=5.5V，Vcc=VIO=0V -1 1 

RXD 引脚（CAN 接收器数据输出引脚） 

高电平输出电压 VIH 见图 5-2，IO = -2mA 0.8×VIO — 
V 

低电平输出电压 VIL 见图 5-2，IO = 2mA — 0.2×VIO 

未上电漏电流 Ilkg(OFF) RXD=5.5V，Vcc=VIO=0V -1 1 μA 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

参数 符号 测试条件 

规范要求 

单位 

最小 最大 

CAN 驱动器电特性 

总线输出显性电

压 
VO(DOM) 

CANH 见图 5-1 和图 5-1 

TXD=0V，S=0V， 

50Ω≤RL≤65Ω ，

CL=open，RCM=open 

2.75 4.5 

V 

CANL 0.5 2.25 

总线输出隐性电

压 
VO(REC) CANH 和 CANL 

见图 5-1 和图 5-1 

TXD= Vcc， 

VIO= Vcc， 

S= Vcc 或 0V， 

RL=open，RCM=open 

2 3 

输出差分电压 

（显性） 
VOD(DOM) CANH-CANL 

见图 5-1 和图 5-1 

TXD=0V， 

S=0V， 

45Ω≤RL≤50Ω ，

CL=open，RCM=open 

1.4 3 

V 

见图 5-1 和图 5-1 

TXD=0V，S=0V， 

50Ω≤RL≤65Ω ，

CL=open，RCM=open 

1.5 3 

见图 5-1 和图 5-1 

TXD=0V，S=0V， 

RL=2240Ω，CL=open，

RCM=open 

1.5 5 

输出差分电压 

（隐性） 
VOD(REC) CANH-CANL 

见图 5-1 和图 5-1 

TXD= VIO， 

S= 0V， 

RL=60Ω， 

CL=open， 

RCM=open 

-120 12 

mV 
见图 5-1 和图 5-1 

TXD= VIO， 

S= 0V， 

RL=open（空载）， 

CL=open， 

RCM=open 

-50 50 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

参数 符号 测试条件 

规范要求 

单位 

最小 最大 

CAN 驱动器电特性 

瞬态输出电压对

称性 
VSYM 

显性或隐性， 

(VO(CANH) +VO(CANL))/ Vcc 

见图 5-1 和图 5-8 

TXD=250kHz 

或 1MHz， 

S= 0V， 

Rterm=60Ω， 

Csplit=4.7nF， 

CL=open， 

RCM=open 

0.9 1.1 V/V 

直流输出电压对

称性 
VSYM_DC 

显性或隐性， 

Vcc-VO(CANH)-VO(CANL) 

见图 5-1 和图 5-1 

S= 0V, RL=60Ω， 

CL=open， 

RCM=open 

-0.4 0.4 V 

稳态输出短路电

流（显性） 
IOS(SS_DOM) 

见图 5-1 和图 5-7，S= 0V， 

VCANH= -5V ~ 40V，CANL=open，TXD=0V 
-100 — 

mA 
见图 5-1 和图 5-7，S= 0V， 

VCANL= -5V ~ 40V，CANH=open，TXD=0V 
— 100 

稳态输出短路电

流（隐性） 
IOS(SS_REC) 

见图 5-1 和图 5-7，所有模式，TXD= VIO 

-27V≤VBUS≤32V，CANH=CANL=VBUS 
-5 5 

CAN 接收器电特性 

输入共模范围 VCM 见图 5-2，表 5-1 和表 5-1，S=0 或 VIO -30 30 V 

输入正向阈值电

压 
VIT+ 

见图 5-2，表 5-1 和表 5-1，S=0 或 VIO 

-20V≤VCM≤20V 
— 900 

mV 

输入反向阈值电

压 
VIT-  500 — 

输入正向阈值电

压 
VIT+ 

见图 5-2，表 5-1 和表 5-1，S=0 或 VIO 

-30V≤VCM≤30V 
— 1000 

输入反向阈值电

压 
VIT-  400 — 

未上电总线漏电

流 
Ilkg(OFF) CANH=CANL=5V，VIO= Vcc=0V — 4.8 μA 

差分输入电阻 RID 
TXD=VIO= Vcc=5V，S=0V， 

-30V≤VCM≤30V 
30 80 kΩ 

单端输入电阻 RIN  15 40 kΩ 

输入电阻匹配性 RIN(M) CANH=CANL=5V -2% +2%  

 

 

 

 

 

 

 



 

 

参数 符号 测试条件 

规范要求 

单位 

最小 最大 

CAN 驱动器电特性 

环路传输延迟，

TXD 到 RXD， 

隐性到显性 

tPROP 

(LOOP1) 见图 5-4， S=0V，RL=60Ω， 

CL=100pF，CL（RXD）=15pF 

— 160 

ns 
环路传输延迟，

TXD 到 RXD， 

显性到隐性 

tPROP 

(LOOP2) 
— 175 

模式切换延迟， 

正常模式到仅监

听模式或仅监听

模式到正常模式 

tMODE 见图 5-3 — 10 μs 

其他交流特性 

TXD 显性超时

时间 
tTXD_DTO 

见图 5-6，S=0V，RL=60Ω， 

CL=open 
1.2 3.8 ms 

CANFD 时序参数 

总线位宽 tBIT(BUS) 

tBIT(TXD) =500ns 

见图 5-5，S=0V，

RL=60Ω，CL=100pF， 

CL（RXD）=15pF， 

△tREC= tBIT(RXD) -

tBIT(BUS) 

435 530 

ns 

tBIT(TXD) =200ns 155 210 

RXD 位宽 tBIT(RXD) 

tBIT(TXD) =500ns 400 550 

tBIT(TXD) =200ns 120 220 

接收器时序对称

性 
△tREC 

tBIT(TXD) =500ns -65 40 

tBIT(TXD) =200ns -45 15 

 

 

图 5-1  驱动器测试电路和参数定义 

 
图 5-2  接收器测试电路和参数定义 



 

 

 

图 5-3  模式切换测试电路和参数定义 

 

 

 

图 5-4  环路传输延迟测试电路和参数定义 



 

 

 

图 5-5  CAN FD 时序测试电路和参数定义 

 

图 5-6  显性超时测试电路和参数定义 

 

图 5-7  驱动器短路电流测试电路和参数定义 

 



 

 

 

图 5-8  CAN 总线终端概念 

 

表 5-1 接收器差分输入电压阈值测试表 

输入 输出 

VCANH VCANL | VID | RXD 

-29.5V -30.5V 1000mV L 

VOL 
30.5V 29.5V 1000mV L 

-19.55V -20.45V 900mV L 

20.45V 19.55V 900mV L 

-19.75V -20.25V 500mV H 

VOH 

20.25V 19.75V 500mV H 

-29.8V -30.2V 400mV H 

30.2V 29.8V 400mV H 

Open Open X H 

 

 

5 工作原理 

5.1 器件特性 

5.1.1 显性超时 

在正常模式下，如果由于错误导致 TXD 保持显性状态超过显性超时检测时间 tTXD_DTO，显性超时保护

就会禁用驱动器，保证总线正常通信。显性超时检测电路从 TXD 的下降沿开始计时。如果在显性超时检

测周期中没有检测到 TXD 的上升沿，显性超时电路就会禁用 CAN 总线驱动器，释放总线上的其他节点之

间的通讯。当 TXD 出现隐性电平时，CAN 驱动器就会被重新启动，从而清除 TXD 显性超时。TXD 显性

超时过程中接收器和 RXD 输出保持检测总线状态，CAN 总线保持隐性状态。最小的显性超时检测时间限

制了驱动器发送数据的最低速率，最低驱动器传输速率约为 11/tTXD_DTO。 

 

5.1.2 过温保护 

如果器件的节温超过了过温保护检测温度(TTSD)，CAN 驱动器将会被关闭，从 TXD 到总线之间的数据

通路将会被切断。过温保护触发时，CAN 总线将会被偏置为隐性电平，接收器到 RXD 引脚数据保持正常

传输。当温度降低至过温保护检测温度(TTSD)以下过温保护检测迟滞温度(TTSD_HYS)时，过温保护状态被清除。 

 



 

 

5.1.3 欠压检测  

器件具有欠压检测功能，当 VCC 或者 VIO 低于检测电压时，可以保证总线的正常通信。当欠压状态清

除，并且电源电压恢复正常范围之后，器件通常在 50μS 内恢复正常工作。 

VCC VIO 器件状态 总线输出 RXD 

＞UVVCC ＞UVVIO 正常 同 TXD 同总线 

＜UVVCC ＞UVVIO 保护 高阻 高电平（隐性） 

＞UVVCC ＜UVVIO 保护 高阻 高电平（高阻） 

＜UVVCC ＜UVVIO 保护 高阻 高电平（高阻） 

 

5.1.4 未上电器件  

在未上电的情况下，器件设计为理想无源，即对总线负载不产生影响。总线端口(CANH，CANL)在未

上电时的漏电流极其微小，避免增加总线的负载。在部分节点未上电，其他节点正常工作的情况下，此特

性是极为严格的。逻辑端口在未上电的情况下，漏电也十分微小，避免增加其他未断电节点的负载。 

 

5.1.5 悬空的引脚 

    当引脚悬空的时候，器件内部包含内置的上拉结构，保证引脚为固定状态。TXD 引脚悬空时，内部上

拉保证处于隐性电平。S 引脚悬空时，内部下拉保证处于正常模式。  

 

5.1.6 CAN 总线短路电流限制 

器件本身具有两种保护特性来限制 CAN 总线短路错误发生时的短路电流。驱动器输出电流限制和

TXD 显性超时限制，确保了短路电流不会过大，同时避免了当发生总线短路错误时永久的高电流。 

5.1.7 数字端口输入输出 

器件使用 5V VCC 作为电源给 CAN 驱动器和接收器供电，同时 VIO 作为电源给端口的电平转换供电。

VIO是为了调节 TXD 和 S 端口的 CMOS 电平输入阈值和 RXD 端口输出逻辑高的电平值。另外，TXD 端口

内部上拉到 VIO，S 端口内部下拉到地。 

 

 

 

 

5.2 器件工作模式 

器件包含两种工作模式：正常模式和仅监听模式。工作模式的选择通过控制 S 引脚来实现。 

S 引脚 工作模式 驱动器 接收器 RXD 引脚 

低电平 正常模式 开启 开启 同总线 

高电平 仅监听模式 关闭 开启 同总线 

 

 

5.2.1 CAN 总线状态 

正常工作时，CAN 总线有两种状态：显性或隐性。总线显性状态是当总线有差分输出，即 TXD 为低

电平，RXD 同时为低电平。总线隐性状态是总线电压被内部电阻偏置在 VCC/2 时，即 TXD 为高电平，RXD

同时为高电平。 



 

 

 

图 5-1  总线状态 

5.2.2 正常模式 

当 S 引脚电平为低时，器件进入正常模式。CAN 驱动器和接收器都开启，通信为双向。CAN 驱动器

转化 TXD 端口的数字信号为 CANH 和 CANL 之间的差分信号，接收器转换 CANH 和 CANL 之间的差分

信号为数字信号。 

 

5.2.3 仅监听模式 

当 S 引脚电平为高时，CAN 驱动器被禁用，阻止了 TXD 到 CAN 总线之间的通讯。接收器保持正常

开启，接收器转换 CANH 和 CANL 之间的差分信号为数字信号。 

 

输入 输出 
驱动的总线状态 

S TXD CANH CANL 

低电平或悬空 
低电平 高电平 低电平 显性 

高电平或悬空 高阻 高阻 隐性 

高电平 X（无关） 高阻 高阻 隐性 

 

 

 

 

表 5-1 接收器功能表 

器件工作模式 CAN 差分输入 VID= VCANH- VCANH 总线状态 RXD 

正常模式 

或 

仅监听模式 

VID≥VIT+(MAX) 显性 L 

VIT-(MIN) < VID< VIT+(MAX)    ？
（1）

    ?
 （1）

 

VID≤VIT-(MIN) 隐性 H 

Open(VID≈0V) Open H 

（1）？代表不被指定 

 



 

 

6 应用指南 

6.1  典型应用外围 

6.1.1 典型应用 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 6-1 典型应用原理图 

6.1.2 电路使用注意事项 

1）严格按照推荐工作条件使用，超出绝对最大额定值使用本产品，可能引起本产品的

永久损坏。 

2）引脚扇出方式：根据焊盘引脚节距，确定过孔尺寸和焊盘尺寸，过孔与焊盘的中心

距。 

 

  



 

 

7 封装外形 

外形：SOP8 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

单位为毫米 

尺寸符号 
数值 

最小 典型 最大 

A — — 1.75 

A1 0.10 — 0.225 

A2 1.30 1.40 1.50 

A3 0.60 0.65 0.70 

b 0.39 — 0.47 

b1 0.38 0.41 0.44 

c 0.20 — 0.24 

c1 0.19 0.20 0.21 

D 4.80 4.90 5.00 

E 5.80 6.00 6.20 

E1 3.80 3.90 4.00 

e 1.27BSC 

h 0.25 — 0.50 

L 0.50 — 0.80 

L1 1.05REF 

θ 0° — 8° 

  



 

 

8 器件编号 

CKSJ 1051 OA8 -Q 
器件系列 

 

封装形式标识 

OA= 塑封贴片 SOP 

8=8 脚 

 

器件等级信息 

Q = 车规级 

9 订购信息 

 

器件编号 封装类型 工作环境温度 

CKSJ1051OA8-Q SOP8 -40℃~125℃ 

 

10 版本信息 

版本号 发布时间 修订内容 

V1.0 2025 年 10 月 28 日 初始版本 

 

11 重要声明 

本资料仅供参考，用于协助工程师进行设计与研发，本公司不做任何明示或暗示的保证。 

客户负责对使用本公司产品的应用自行评估，并进行所有必要的测试，以避免在客户或第三方

客户的应用中出现故障，本公司不承担这方面的任何责任。 

本公司保留随时对本资料所发布信息进行更改或改进的权利，本资料中的信息如有变化，恕不

另行通知，建议采购前咨询我司销售人员。 

请从本公司的正规渠道获取资料，如果由本公司以外的来源提供，则本公司不对其内容负责。 

 

 


